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ALARMSYSTEM 



Uppfinningens omrade 

Den fOreliggande uppfinningen avser enllgt en fOrsta aspekt ett alarm- 
system avsett att utidsa en lamrisignal vid awlkelse frin Stminstone en, fSr en 
specifik mlljO, fOrutbestamd, mlljaberoende referens. 

EnUgt en andra aspekt avser den fOreliggande uppfinningen etl ffirfarande 
fSr att utiosa en lamnsignaf medelst ett alamisystem. 

Enligt en tredje aspekt avser den fdreliggande uppfinningen dtminstone en 
datorprogramproduktf5r att utIQsa en larmslgnal. 

Uppfinningens bakgrund 

Ookumentet US-B1 -6,639,61 2 visar ett system fOr att skydda passagerar- 
na I ett stationdrt motorfordon, i synnerhet ensamma bam och sSllskapsdjur, fran 
farliga tillstSnd som fdrekommer inom fordonet. Systemet innefattar en sensor 
vilken avkanner farliga mllj6tlllst5nd sSsom hSga temperaturer i fordonet. I den 
fdredragna utfbringsfonnen anvdnds sensorn med en sandare fQr att kontlnuertigt 
sSnda ljud detekterat inom fordonets passagerarutrymme liksom att sSnda infor- 
mation om f5rekomsten av nigra farliga tillstind till en pS avstind belagen person. 
I en andra utforingsfonm trigger farliga tillstand ett alarm anslutet till fordonet. Alar- 
met fdrstarker ljudet detekterat i fordonet, sisom ett gratande bam eller en skai- 
lande hund och producerar ocksa ett standardlamiljud alternerat med ett ferstarkt 
tal som fttrklarar det farliga tillstandet liksom fSrstarker ljudet inuti fordonet, sisom 
ett gritande bam. En tredje utfttrmgsform av uppfinningen innefattar en mllj6var- 
ningsmodul vilken kan fSstas pS en tridlos telefon. NSr ett farligt tlllstSnd avkSn- 
nes, anvander modulen den tr§dl6sa telefbnen f6r att rapportera ett meddelande 
till en pa avstdnd beiSgen person. Meddelandet rapporteras via en annan telefon 
eller via en personsdl^re. 

En nad^del med det ovan anglvna kSnda systemet ar att det into Sr en 
flexibel ifisning. LOsningen ar endast inriktad pa att detektera farliga tillstand I ett 
stationart fordon. En anan nackdel ar att systemet inte ar dynamiskt och inte kan 
uppdateras automatiskt. 

Ookumentet US-B1-6,441 ,731 beskriver ett barbart alarmsystem f6r an- 
vandnlng i en bostad, bit. kontor eller nigon annan struktur som ton ha behill- 
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ning av sakerhetsovervakning. Det barbara alarmsystemet 10 ingar i ett barbart 
holje 12. Alarmsystemet 10 innefattar en tangentbordspanel 14 ansluten till en 
mikroprocessor 20. Tangentbordspanelen 14 kan bl.a, anvSndas fOr att program- 
mera alarmsystemet 10 enligt specifika anvandarbehov. Ett strobljus 16 ingarfdre- 
5 tradesvis i hdljet 12. Alarmsystemet 10 kan Initiera ett telefonsamtal till en saker- 
hetsovervakningsstatlon medelst exempelvis tradlos teknologi. Alannsystemet 10 
kan ocksa innefatta en vibrations/sttttesensor f6r att aklivera alarmfunktionerna om 
den barbara enheten flyttas eller om fbrsGk utfdres att fSrstora den bSrbara 
enheten. 

10 En nackdel med de ovan angivna kanda alarmsystemet ar att det ar f6r- 

hallandevis skrymmande eftersom det bl.a. innefattar en tangentbordspanel. En 
annan nackdel ar att alarmsystemet inte ar dynamiskt och inte kan uppdateras 
automatiskt 

De ovan visade kanda losningarna ar delvis eller fullstandlgt behaftade 
15 med nedan uppraknade nackdeiar 

- De ar utrymmeskravande och kan inte placeras valfritt. 

- Losningarna ar dyra. 

- Kan Inte styras fran valfri stationar eller mobll telefon samt radloenhet. 

- Anger inte positionen. 

20 - De har ingen s.k. "black box-funktion". 

- De innefattar ingen databas. 

- Losningarna ar inte dynamiska eller interaktiva, och kan inte styras via 
webb eller wap. 

- L&snlngarna innefattar knappar och/eller displayer som fordyrar och utgor 
25 felkallor samt gor det svarare for anvandare. 

- Losningarna ar svira eller omOjliga att montera i doida 
installationsutfOranden, i godtyckligt vald miljo. 

- Ej universell standardlosning f6r moblla eller stationara applikationer dar 
man avser att tex. rakna pulser, mata vibratloner, slag, stotar och/eller 

30 Ijudvagor 

- De visade losningarna ar statiska och visar ingen flexibilitet avseende 
dynamiska uppdateringsbar mjukvara. 
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- Endast statiskt mekaniska losningar. utan moduler med databussar, som 
inte ar anpassningsbara over tiden. Detta innebdr att modifierade 
forhallanden kraver skraddasydda speciall5sningar. 

- De visade Idsningarna kan ej anvdndas i utsatta miljaer som tex. Oppna 
5 batar, utombordsmotorer.grasklippartraktorerochverktygsiador. 

- LSsningarna saknar "intelligens" fSr att "spela in" miljOns specifika 
fdrutsattningar f6r att IS sin unika konfiguration och sina unika spelregler. 

- Lbsningarna innefattar inga trSdlSsa "man-Over-bord-funktioner". 

- Systemen enligt I5sningarna kan inte enkelt kopplas in i industrlella 
10 systemstrukturer. 

- Lesningarna kan inte detektera acceleration, retardation och utfora 
matning av position med hjSip av relativforflyttning, hastighet. stracka och 
tid. 

- L6sningarna har inte logg-funktioner varken i aktiverat eller deaktiverat 
15 tillst^nd. 

- Ldsningarna kan inte kombineras med exempelvis en sj6kortsplotter. 

Sammanfattning av uppfinningen 

Andam§let med den fereliggande uppfinningen Sr att losa de ovan namn- 
20 da problemen. Detta istadkommes med ett alarmsystem avsett att utiosa en larm- 
signal vid avvikelse fran atmlnstone en, fOr en specifik miije fGrutbestamd, miljobe- 
roende referens enligt patentkravet 1 . Alarmsystemet innefattar Mminstone en 
barbar enhet avsedd att placeras i namnda miljb. vilken enhet har en storiek inte 
storre an en mobiltelefon. Varje enhet innefattar ett sensorsystem anpassat for att 
25 avkanna olika tillstind innefattande litminstone en av vibrationer relativa 
lagesfdrandringar eller accelerationer. Varje enhet innefattar dessutom ett till 
sensororganet ansiutet processororgan anpassat for JamfOrelse av frin 
sensorsystemet erh^llna signaler och namnda forutbestamda miljoberoende 
referens/referenser. Varje enhet Innefattar dessutom ett till processororganet 
30 ansiutet kommunikationsorgan med unik identitet anpassat ffir tridlOs 

kommunikation vid exempelvis utlOsande av en alarmsignal. Varje enhet innefattar 
dessutom ett till processororganet ansiutet positioneringsorgan anpassat f6r att 
itminstone vid utISsande av larmsignal ange positionen for namnda enhet. 



Alarmsystemet innefattar dessutom ett till processororganet. via ett distribuerat 
datornat. anslutet minnesorgan anpassat for iagring av nSmnda fSrutbestamda 
referens/referenser. 

Med aiarmsystemet enligt den fSrellggande uppfinningen erhSlles en 
mycl^et flexibel losning vilken passar fOr en mSngd ollka tiliampnlngar. En annan 
visentllg fOrdel ar att alarmsystemet enligt den fSrellggande uppfmningen Sr 
dynamiskt och kan uppdateras automatlskl. 

En ytterligare ftiixJel erhlilles i detta sammanhang om minnesorganet 
dessutom ar anpassat fdr dynamlsk och inleraktiv uppdatering och utveckling f6r 
ollka andamal med manevrering via fast och/eller mobil telefoni bch/eller radio 

och/eiier datorenhet. 

En yttertigare fbrdel erhlilles i detta sammanhang om sensorsystemet 
innefattar atmlnstone en av foijande sensorer: accelerometer /kiselkristall. mikro- 
fon, frekvensgivare, tradtojningsgivare, kamera, temperaturglvare, yv/fotoceller. 
elektroniska nasor. vindmStare. infrarodsgivare, gammagivare, laserglvare. 
induktiva givare, flOdesgivare, nivSgivare. kraftglvare och tryckgivare. 

I detta sammanhang erhalles en ytterligare fordel om vartdera positione- 
ringsorganet utgdres av Mmlnstone en av fdljande enheter: GPS-enhet. GPRS- 
enhet och GSM-enhet. 

En ytterligare ftirdel erhSlles I detta sammanhang bm namnda fOrutbe- 
stamda referens kan utgOras av en f5r vardera barbara enheten specifik Ijud- 
A/ibrationsbild. 

I detta sammanhang erhSlles en ytterligare fordei om vaije enhet inne- 
fattar Htminstone en basmodul, samt en skyddskapa. 

En ytterligare fOrdel erhalles i detta sammanhang om minnesorganet ar 
anpassat for kontlnuerlig Iagring av jamfOrelser och/eller kontinueriig Iagring av 
awikelser. 

I detta sammanhang erhilles en ytterligare fOrdel om minnesorganet ut- 
gores av en databas. 

De ovan namnda problemen I5ses ocksk med ett fSrferande fOr att uliasa 
en larmslgnal medelst ett alamrtsystem enligt patentkravet 9. Fflrfarandet innefattar 
stegen: 

- att medelst sensorsystemet avkanna ollka tillstlind innefattande dtoninstone 
en av vibrationer relative lagesferandringar eller accelerationen 



- att jamfora de frin sensorsystemet erhillna signalerna och Stminstone en. 
for en specifik milj5 fOmtbestamd, mlljdberoende referens lagrad i minnes- 
organet; 

- att vid avvikelse fran nSmnda mlljOberoende referens/referenser utlSsa en 
lannsignal; och 

- att, enligt momentan styming eller forutbestSmd konfigurering. medelst 
kommunlkationsorganet med unik identitet sanda ett meddelande till 
atminstone en mottagare; och 

- att, enligt momentan styming eller ffirutbestamd konfigurering, medelst 
positioneringsorganet, bestamma positionen ffir enheten; och 

- att sanda positionen till mottagaren/mottagarna. 

En ytterligare fSrdel erhSlles i detla sammanhang om avkanningssteget 
innefattar: 

- att avkanna olika tlHstSnd medelst Stminstone en av fOljande sensorer: 
accelerometer/kiselkristalK mikrofon, frekvensgivare, trSdtajningsgivare, 
kamera. temperaturgivare, UV/fotoceller, elektroniska nasor, vindmatare. 
infrarOdsgivare, gammagivare, lasergivare, induktiva givare, flodesgivare, 
nivSgivare, kraftgivare och tryckgivare, 

I detta sammanhang erhdilles en ytterligare fSrdel om positionerlngssteget 
innefattar: 

- att bestamma positionen medelst atminstone en av feijande enheter: GPS- 
enhet, GPRS-enhet och GSM-enhet. 

En ytterligare fOrdel erhilles i detta sammanhang om forfarandet dess- 
utom Innefattar steget: 

- att reglstrera och i minnesorganet lagra referensen/referensema som kan 
utgflras av en far vardera enheten specifik l]ud-A^lbrationsbild. 

De ovan namnda problemen Iflses dessutom med atminstone en dator- 
programprodukt enligt patentkravet 13. Namnda atminstone ena datorprogram- 
produkt ar direkt nedladdnlngsbar i det Interna minnet hos atminstone en digital 
dator, innefattande programvarukodpartier fer att utfdra stegen enligt patentkravet 
9 nar namnda atminstone ena produkt kores pa namnda atminstone ena dator. 

Uppfinningen kommer nu att beskrrvas mer detaljerat med hanvisning till 
foredragna utforingsformer av densamma och dessutom med hanvisning till de 
bifogade ritningarna. 
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Kort beskrivning av rttnlngama 

Fig. 1 visar ett blodcschema pa ett alarmsystem enligt den fareliggande 
uppfinningen. 

5 Fig. 2 visar schematiskt en fdrsta utfdringsform av en bSrbar enhet in- 

gaende i det i figur 1 visade alarmsystemet; 

Fig. 3 visar ett fiddesschema pi ett fOrfarahde far att utidsa en larmsignal 
enligt den foreliggande uppfinningen; 

Fig. 4 visar tva exempel pa ljud/vibrattonsbilder specif ika f6r en bSrbar 
10 enhet ingaende i det i figur 1 visade alarmsystemet; ocli 

Fig. 5 visar en schematisk bild pi nagra datorprogramprodukter enligt den 
foreliggande uppfinningen. 

Detaljerad beskrivning av utfonngsfomer 

15 I fig. 1 visas ett blockschema p§ ett alarmsystem 10 enligt den forelig- 

gande uppfinningen. Alarmsystemet 10 Sr avsett att utl6sa en larmsignal vid 
avvikelse frin itminstone en. fSr en specifik miljo fdrutbestamd, mlljaberoende 
referens. Alamisystemet 10 innefattar itminstone en bSrbar enhet 12 avsedd att 
placeras i nSmnda milja. Far enkelhets skull visas i fig. 1 endast en barbar enhet 

20 1 2, men det pipekas far fuHstandlghets skull att antalet b§rbara enheter 1 2 kan 
vara varje antal lampHgt far en specifik tiliampning. Varje barbar enhet 12 har en 
storiek inte sterre an en moblltelefon. Sisom framgir av fig. 1 Innefattar varje bar- 
bar enhet 12 ett sensorsystem 14 anpassat for att avkSnna olika tillstand innefat- 
tande atminstone en av vibrationer relativa lagesforandringar eller accelerationer. 

25 Varje barbar enhet 12 innefattar dessutom ett till sensorsystemet 14 ansiutet 
processororgan 16 anpassat for Jamforelse av frin sensorsystemet 14 erhallna 
signaler och namnda ferutbestamda, miljoberoende referens/referenser. Varje 
barbar enhet 12 innefattar dessutom ett till processororganet 16 ansiutet 
kommunlkationsorgan 1 6 med unik Identitet anpassat for tradias kommunikation 

30 vid exempelvis utiesande av en alarmsignal. Sasom framgir av fig. 1 innefattar 
varje bSrbar enhet 12 dessutom ett till processororganet 16 ansiutet positlone- 
ringsorgan 20 anpassat far att atminstone vid utiosande av larmsignal ange posi- 
tionen far namnda barbara enhet 12. Alamisystemet 10 innefattar dessutom ett till 
processororganet 16. via ett distribuerat datornat 22. ansiutet minnesorgan 24 



anpassat f6r lagring av namnda fdrutbestamda referens/referenser. Sisom dess- 
utom framgir av fig. 1 kan kommunikationsorganet 18 kommunlcera via det 
distribuerade datornStet 22, vilket exempelvis kan vara Internet. 

Enligt en fsredragen utferingsform av alarmsystemet 10 enligt den 
foreliggande uppfinningen &r minnesorganet 24 dessutom anpassat for dynaniisk 
och interaktiv uppdatering och utveckling f6r olika andamSI nfied manOvrering via 
fast och/eller mobil telefoni ocii/elier radio och/eller datorenhet. 

Enligt en fsredragen utforingsform av alarmsystemet 10 enligt den f6re- 
liggande uppfinningen innefattar sensorsystemet 14 atminstone eri av fOljande 
sensorer: accelerometer/kiselkristali, mikrofon, frekvensglvare, tradtSjningsgivare, 
kamera, temperaturgivare. UV/fctoceller, eiektroniska n§sor, vindmStare. infrarOd- 
givare, gammagivare, lasergivare, induktiva givare, flodesgivare, nivSgivare, kraft- 
givare och tryckgivare. 

Enligt en foredragen utforingsform av alarmsystemet 10 enligt den 
foreliggande uppfinningen utgores vartdera positioneringsorganet 20 av it- 
minstone en av fGljande enlieter: GPS-enhet, GPRS-enhet och GSM-enhet. 

Enligt en foredragen utforingsform av alarmsystemet 10 enligt den fare- 
liggande uppfinningen kan namnda fSrutbestamda referens utgoras av en fdr varje 
barbar enhet 12 specifik ljud-/vibrationsbild. (JSmforf/g. 4). 

Enligt en foredragen utferingsform av alamrisystemet 10 enligt den fore- 
liggande uppfinningen innefattar varje bSrbar enhet 12 Atminstone en basmodul 
12i, samten skyddskapa 12n. {JSmforfig. 2). 

Enligt en fSredragen utforingsform av alarmsystemet 10 enligt den fore- 
liggande uppfinningen ar minnesorganet 24 anpassat fOr kontinuerlig lagring av 
avvikeiser och/eller kontinuerlig lagring av jamfOrelser. 

Enligt en foredragen utforingsform av alarmsystemet 1 0 enligt den 
foreliggande uppfinningen utgOres minnesorganet 24 av en databas 24. 

I fig. 2 visas schematiskt en fOrsta utforingsform av en barbar enhet 12 In- 
gaende i det i fig. 1 visade alarmsystemet 10. SSsom framgar av fig. 2 innefatlar 
varje bSrbar enhet 12 en basmodul 12i, tva mellanmoduler 122, 123 samt en 
skyddskapa 12n. Basmoduten 12i och de tv^ mellanmodulerna 122. 123 ar an- 
slutna medelst databussar (ej visade), fOr att skapa flexibilitet och mojligheter till 
anpassning for olika behov. 
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Det skall ocksii pipekas att den bSrbara enheten 1 2 kan innefatta fler an 

tva mellanmoduler. 

Nar installation utfOrts talar man via telefon, Internet eller annat media om i 
vilken typ av miljo och vilken omgivning som den barbara enheten 12 ska verka i. 
5 Den barbara enheten 1 2 far en konfiguration med anpassade basinstail- 

ningar och darefter kan exempelvis Ijud och vibrationsbilder "spelas in" i den unika 
mlijon och lagras i den barbara enheten 12 liksom i databasen 24 beiagen en 
annan plats. Detta f6r att falska lamn skall minlmeras genom att kansllgheten 
kaiibreras. 

10 Den barbara enheten 12 uppgraderashelt via tradl5skommunikatlon. 

Det skall ocksS pipekas att den barbara enheten 12 aven kan aktiveras 
och uppgraderas via icke tr§dl6s kommunikation. dvs. fast uppkoppling. 

I fig. 3 visas ett fiedesschema pa ett forfarande fSr att utlSsa en lamislgnal 
enligt den fdreliggande uppfinningen. Fdrfarandet utfores medelst ett alamisystem 

15 10 {jamfQr fig. 1) enligt den fOreliggande uppfinningen. FOrfarandet startar vid 
blocket 30. Darefter fortsatter fQrfarandet, vid blocket 32, med steget: att medelst 
sensorsystemet 14 Uamfdrfig. 1) avkanna olika tillst^nd innefattande atminstone 
en av vibrationer relativa lagesforandringar eller accelerationer. Farfarandet 
fortsatter sedan, vid blocket 34. med steget: att jamfora de frSn sensorsystemet 14 

20 erh^llna signalema och atminstone en, f5r en speciflk milje fOrutbestamd, 

miljSberoende referens lagrad I minnesorganet 24. Darefter fortsatter fSrfarandet. 
vid blocket 36, med att fraga om avvikelse friin referens fdrekommer? Vid ett 
nekande svar pS denna fr^ga utfSres steget enligt blocket 32 igen. Om svaret S 
andra sidan ar jakande fortsatter fSrfarandet vid blocket 38, 

25 med steget: att vid avvikelse fran namnda miljfiberoende referens/referenser ut- 
losa en larmsignal. FOrfarandet fortsatter sedan vid blocket 40, med attfrSga om 
meddelande dnskas? Vid ett nekande svar pS denna fraga avslutas fdrfarandet vid 
blocket 50. Om svaret a andra sidan ar jakande fortsatter fSrfarandet, vid blocket 
42, med steget: att, enligt momentan styrning eller fdrutbestamd konfigurering, 

30 medelst kommunikationsorganet med unik identitet sanda ett meddelande till 
Mminstone en mottagare. Darefter fortsatter forfarandet, vid blocket 44, med att 
fraga om positionen skall bestammas? Vid ett nekande svar pa denna fraga 
avslutas forfarandet vid blocket 60. Om svaret S andra sidan ar jakande fortsatter 
ferfarandet, vid blocket 46, med steget: att, enligt momentan styrning eller fOrut- 
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bestamd konftgurering, medelst positioneringsorganet. bestamma positionen for 
den barbara enheten 12. Ddrefter fortsatter ffirfarandet, vid btocket 48, med 
steget: att sSnda positionen till mottagaren/mottagarna, FOrfarandet avslutas 
sedan vid blocket 50. 
5 Enligt en foredragen utfdringsf rom av fdrfarandet enligt den fSreliggande 

uppfinningen Innefattar avkanningssteget: att avkanna olika tiilstand medelst at- 
mlnstone en av fdijande sensorer: acoelerometer/kiselkristall, mikrofon, frekvens- 
givare, trSdtdjningsgivare, kamera, temperaturgivare. UV/fotoceller, eiektroniska 
ndsor, vindmatare, infrarddgivare, gammagivare, lasergivare, induktiva givare, 

10 flodesgivare, nivagivare, kraflgivare ocli tryckgivare. 

Eniigt en foredragen utfdringsform av fOrfarandet enligt den foreliggande 
uppfinningen innefattar positioneringssteget: att bestamma positionen medelst 
atminstone en av f5ljande enheter: GPS-enhet, GPRS-enhet och GSM-enhet 

Eniigt en fdredragen utffiringsform av fdrfarandet enligt den foreliggande 

15 uppfinningen Innefattar forfarandet dessutom steget: att registrera och i mlnnes- 
organet 24 lagra referensen/referenserna som kan utgdras av en for vardera bar- 
bara enheten 12 specifik ijud-Zvibrationsblld. 

i fig. 4 visas tvS exempel pS ljud-/vibrationsbilder specifika fOr en barbar 
enhet 12 ingdende i det i fig. 1 visade alamnsystemet 10. Det dynamiska sensor- 

20 systemet 14 spelar in ett "normaltiiistSnd" och kan aven anvanda de lagrade Ijud- 
/vibratfonsbiiderna i den barbara enheten 12 lokalt eiler via tradlos kommunikation 
centralt i minnesorganet 24. Uppdatering och fOrandringar av acceptabel Ijud- 
/vibrationsbild sker dynamiskt via trSdIds kommunikation. I de i fig. 4 visade exem- 
plen anvands 3 sensorer i sensorsystemet 14. 13et skall dock papekas att fler 

25 sensorer kan anvands i beroende av tiliampningen i fraga. I de 1 fig. 4 visade 
graferna anger A awikelseomradet, dvs. omrSdet utanf5r det inspelade normal- 
tillstandet. Sasom framgar av den dversta grafen i fig. 4 ar signaierna fr&n 
sensorerna 1 och 2 inom normaltillstSndet, under det att signalen fran sensorn 3 ar 
utanfor normaltiilstSndet, dvs, en awikelse detekteras. F6r att kunna minimera 

30 felkailor och risken fSr falskt larm ar det nomialt inte tHIrackligt att endast en 
sensor detekterar awikelse frSn normaltillstandet^referensen fOr att larm skali 
utlflsas. Darfor kraver man i regel att tre olika typer av sensorer samtidigt 
detekterar awikelse fran referenser f6r att ett larm skall utlfisas. Denns) situation 
illustreras schematiskt I den undre grafen i fig. 4. Dar ar signaierna frSn sensorer- 
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na 1 -3 "samtidigf utanfor normaltillstlindet, varfOr ett larm I detta fall skulle ut- 
lesas. Det fekall pSpekas att de i fig. 4 visade ljud-/yibrationsslgnalerna. i form av 
sinussignaler endast Sr schematiska. Normalt Sr ljud-/vibratiohssignalerna mycket 
mer kompiexa. 

5 Med losningen enligt den ffireliggande uppfmnlngen erhalles ett alarm- 

system 10 som Sr dynamiskt och kan utvecklas och uppdateras manuelK sivai 
som automatiskt helt trSdlOst via Internet. Vidare kommer inteIHgensen ur att flera 
av varandra oberoende mat* och detekteringsmetoder tiliampas och genererar 
data vilka behandlas och jdmfOrs mot minne och en databas dSr oilka normaltill- 

io stSnd ar definierade med grdnsvarden/referenser. 

En logg registrerar aila larm som dessutom tagras i databasen 24. Dessa 
larm analyseras och behandlas samt fungerar som underiag f5r justering av grans- 
ySrden/referenser inom, givna intervaller och ramar savdi som f5r framtagning av 
bl.a. statistik. Fdljande saker kan identifieras, detekteras, matas, tarmas och 

J 5 rapporteras. Mycket smfi awikelser frSn ett larmat objekts definierade normal- 
tiiistSnd/referenser, exempelvis awikande ljud, mekaniska beiastningar, tojningar i 
material per enhet, slag, stotar och vibrationer. 

Med ljud, slag, stot, vibration avses en mikrordrelse i ett material och av 
oiika typ, frekvens, niva samt amplitud. 

20 Eflersom vibrationer ofla ar sammansatta, ar det av stor betydetee att 

detektera fenomenet med flera av varandra oberoende tekniker och med visst 
Sverlapp. 

Det skall papekas att tva barbara enheter 12 eller flera barbara enheter 12 
kan installeras i par- eller gruppinstallation ddr de bSrbara enhetema 12 kan kom- 
25 municera med varandra. 

Ett exempel Sr att exempelvis montera en barbar enhet 12 i en bSt och en 
andra bSrbar enhet 12 i utombordsmotorn, dar exempelvis fotografering sker vid 
demontering av motorkdpa och/eller piverkan pa bdt. 

Alarmsystemet 10 enligt den fdreliggande uppfinnlngen kan anvandas for 
30 att larma mobila objekt sisom exempelvis. fordon av alia slag, exempelvis hilar, 
motorcyklar, mopeder, cyklar, slSpvagn, husvagn, bStar, utombordsmotorer, sno- 
skptrar, vattenskotrar. grSsklippare, entreprenadmaskinen tunga fordon, lastbilar, 
bussar, raisbundna fordon, baracker och fOrrad pa hjul saval som stationara, 
golfvagnar, bagar, lidor, skidor. snowboards, takboxar och diverse annat. 
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Exempel pa stationSra objekt som kan iarmas datorer, masWner och 
utrustning, verktyg, verktygsskap. -ISdor. fdrrSd, vagnar, kSrror, utrymmen, lokaler, 
balkar, rer, raretfid. fundament, valv, vaxellSdor, pallar, uppsamlingslador, con- 
tainere, markanlgggningar, utomhus savSIl som Inpmhus. failor i naturen. musik- 
5 anl^ggningar i lokaler, fdr rapportering/lami av tex. IjudnivSer, granser samt 
diverse annat. 

Sensorsignalerna kan jSmfdras och kontrolleras mad flera av varandra 
oberoende metoder. Multisensorindikering kan tillSmpas. Man kan tex. krava 
awikelsesignai f rSn en eller flera sensorer innan larni skall utiosas. 
ID Man kan bestamma att uppringning skall ske for att kontrollera lamnete 

och/eller omgivningens status llkvai som man kan aktivera kameror. tll!-/frankopp- 
Ilng av annan utrustning, Sven pS andra piatser. 

F6raren av ett fordon kan dessutom fSrses med en bSrbar enhet 12 varvid 
en "man 6ver bord fUnktion" lamiar om t.ex. ftiraren inte ISngre stir i kontakt med 
15 den barbara enheten 12 instailerad I fofdonet 

Alarmsystemet 10 enligt den f5religgande uppfinningen kan anvandas far 
att avervaka en maskin eller annan industriell enhet. 

Om exempelvis fSrutsattningarna for ett vaxelhus forandras, lit oss saga 
oljenlvan, sa genereras en annan typ av ljud, vlbrationer och resonanser an vad 
20 som speiats in och bestamts som "nomiair'. Detta kan di generera larm. Slitage 
av olika typer genererar pa motsvarande satt andra resonanser och ljud, vilket 
ocksS kan utidsa lamn vid awlkelse mot ett deflnlerat nomialfall. 

Vid tex. kollislon mellan tvS fdremil, varav det ena har en barbar enhet 12 
installerad, kan fdrandring av rorelse. retardation och/eller acceleration detekteras 
25 och utiasa larm. Positlonerlngsfunktionen bestammer positionen for dar larm ut- 
lestes, vilket mdjliggor erhillandet av en logg om vad som hande strax fare kolli- 
sionen. T.ex. kurs. vibrationer, fart och riktning. 

En anan tiliampning far alarmsystemet 1 0 enligt den fareiiggande upp- 
finningen ar exempelvis i boggiesystem pi landsvSgsfordon och raisbundna 
30 fordon far atl ge information di Ijud-Artbrationsbllder med utvalda och definierade " 
gransvarden har averskridits vid en viss nivi. 

Detta gdr att man kan larma omedelbart di nagot ofarutsett eller icke 
anskvart intraffar, tex. punktering eller slitage pa jamvagshjul etier dack. 
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Losningen enllgt den foreliggande uppfinningen Sr intelligent och 
dynamisk bland annat genom att den bSrbara enheten 12 "spelar In" mHjSn som 
den appllcerats i, samlar in data genom matning av flera 6Hka miljeberdende Ijud- 
/vlbrationssensorer, Resultatet av inspelningen/insamlingen kompletterar 
5 grundlnstailningarna och darmed erhSlls resultatet som definleras som ett 
normalttillstdnd. 

DSrefter processas, analyseras och jflmfors awikelser I Ijud- 
/vibrationsbilder som lagts in i minne och databas i grundkonfigurationen. 

Ljudblldema, nivSer och toleransvidd fdr awikelser mot normaltillstind 
10 grundar sig pa data och resultat frSn olika resultat fr§n laboratorier och verkliga 
utfall, vllka bl.a. kommerfran "inspelnlngen" av den unika mBjSn for just den unika 
och aktuella installationen. 

Vidare ar systemet interaktivt och kan kommunicera dubbelriktat pa flera 
olika satt, bland annat genom GPRS, GSM och position kan genereras med hjaip 
15 av GPS och GSM. Acceleratloner, retardationer, tidmatning gor att 
postionsferandringar kan beraknas och sandas vid vald tidpunkt 

I figur 5 visas en schematisk bild pa nagra datorprogramprodukter enligt 
foreliggande uppfinning. t figur 5 visas n olika digitala datorer 100i, 100n dar n 
ar ett heital. I figur 5 visas dessutom n olika datorprogramprodukter 102i, 102n, 
20 har visade i form av CD-skivor. De olika datorprogramprodukterna 1 02i , . . . , 1 02n 
dr direkt laddnlngsbara i det interna minnet hos de n olika digitala datorerna lOOi, 
.... 100n. Varje datorprogramprodukt 102i, 102n innefatlar programvarukod- 
partier fdr att utffira en del eller alia stegen enligt figur 3 nSr produkten/produktema 

102i, 102n kars pa namnda dator lOOi 100n. Datorprogramprodukterna 

25 1 02i , . . . , 1 02n kan exempelvis vara i form av disketter, RAM-sklvor, magnetband, 
opto-magnetiska skivor eller nSgra andra lampliga produkter. 

Uppfinningen ar inte begransad till de beskrivna utforingsformerna. De 
kommer att vara uppenbart fdr fackman inom omradet att manga olika modifle- 
ringar dr mojiiga inom omfattningen av de foljande patentkraven. 



30 
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PATENTKRAV 

1. Ettalarmsystem(10)avsettattutlosaenlarrnsigriarvidavvikelsefrSn 
Stminstone en, fSr en specifik miljS fSrutbestamd. milJOberoende referens, vilket 

5 afarmsystem (1 0) innefattar Stminstone en barbar enhet (12) avsedd att placeras i 
namnda miljs, vilken enhet (12) har en stortek inte stSrre an en mbbiltelefon, vilken 
enhet (12). varolera innefatlande ett sensorsystem (14) anpassat f5r att avkSnna 
oHka tillstind innefatlande dtminstone en av vibrationer relativa lagesfGrandringar 
eller accelerationer, ett till sensorsystemet (14) anslutet processororgan (16) 

10 anpassat fOr jamfSrelse av frSn sensorsystemet (14) erhSllna signaler och namnda 
ferutbestamda miljeberoende referens/referenser, ett till processororganet (16) 
anslutet kommunlkationsorgan (18) med unik identitet anpassat fJSr trSdlOs 
kommunikation vkl exempelvis utiesande av en alamnsignal, och ett till 
processororganet (16) anslutet positioneringsorgan (20) anpassat f5r att 

IS atminstone vid utIOsande av iarmsignal ange positionen f&r ndmnda enhet (12), 
vilket aiarmsystem (10) dessutom innefattar ett till processororganet (16). via ett 
distribuerat datomat (22), anslutet minnesorgan (24) anpassat f6r lagring av 
namnda fdrutbestamda referens/referenser. 

20 2. Ett aiamisystem (1 0) enligt patentkravet 1 , kannetecknat av att 

minnesorganet (24) dessutom ar anpassat fdr dynamisk och interaktiv uppdatering 
och utveckting f6r olika andamSi med mandvrering via fast och/eller mobil telefoni 
och/eller radio och/elier datorenhet 

25 3. Ett aiamisystem (10) enligt patentkravet 1 eller 2, l^nnetecknat av att 
vartdera sensorsystemet (14) innefattar Stminstone en av fdljande sensorer: 
accelerometer /kiselkristall, mikrofon, frekvensgivare, tradtdjningsgivare, kamera, 
temperaturgivare, UV/fotoceller, elektroniska nasor, vindmatare, infrarodsgivare, 
gammagivare, lasergivare, induktiva givare, fl5desgivare, nivSgivare, kraftgivare 

30 och tryckgivare. 

4. Ett alarnnsystem (10) enligt nSgot av patentkraven 1-3, kannetecknat av 
att vartdera positioneringsorganet (20) u^dres av itmlnstone en av fdljande 
enheter: GPS-enhet, GPRS-enhet och GSM-enhet. 
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5. Ett alarmsystem (10) enllgt nSgot av patentkraven 1-4, kSnnetecknat av 
att nSmnda forutbestSmda referens kan utgaras av en f6r vardera bSrbara enheten 
(12) specifik Ijud-/vibrationsbild. 

6. Ett alarmsystem (10) enligt nigot av patentkraven 1- 5, kannetecknat av 
att varje enhet (12) innefattar Stminstone en basmodul (12i), samt en skyddskSpa 

(12n). 

7. Ett alannsystem (10) enligt nagot av patentkraven 1-6, kannetBcknat av 
att minnesorganet (24) ar anpassat f6r kontlnuerlig lagring av jamfdrelser och/eller 
kontinuerlig lagring av awikelser. 

8. Ett alamnsystem (10) enligt ndgot av patentkraven 1-7, kSinnetecknat av 
att minnesorganet (24) utgores av en databas (24). 

9. Forfarande fdr att utidsa en iarmsignal medelst ett alarmsystem (1 0) ehligt 
nigot av patentkraven 1-8, vllket ffirfarande innefattar stegen: 

- att medelst sensorsystemet (14) avkanna olika tlllstSnd Innefattande 
itmlnstone en av vibrationer relativa lagesfflrandringar eller accelerationer; 

- att jamfOra de frdn sensorsystemet (14) erhSllna signalerna ooh atminstone 
en, fdr en specifik miljd fdrutbestamd, miljdberoende referens iagrad 1 
minnesorganet (24); 

- att vid awikeise fran ndmnda miljoberoende referens/referenser utifisa en 
Iarmsignal; och 

- att, enligt momentan styrning eller fOrutbestdmd konfigurering, medelst 
kommunikationsorganet (18) med unik identitet sdnda ett meddelande till 
Stminstone en mottagare; och 

- att, enligt momentan styrning eller forutbestamd konfigurering, medelst 
positioneringsorganet (20), bestamma positionen for enheten (12); och 

- att sanda positionen till mottagaren/mottagarna. 

1 0. FOrfarande enligt patentkravet 9, kannetecknat av att avkSnningssteget 
Innefattar: 
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- att avkSnna olika tillstand medelst atminstone en av foljande sensorer: 
accelerometer/klselkrlstall, mikrofon, frekvensgivare, trddtajningsgivare, 
kamera, temperaturgivare, UV/fotooeller, elektroniska nSsor, vindmatare, 
infrarodsgivare, gammagivare, lasergivare, induktiva givare, flOdesgivare, 

5 hivagivare, kraftgivare och tryckglvare. 

1 1 . Fdrfiarande enligt patentkravet 9-11, kannetecknat av att 
positioneringssteget innefattar: 

• att bestamma positionen medelst Stminstone en av fSljande enheter: GPS- 
10 enhet. GPRS-enhet och GSM-enhet. 

12. FOrfarande enligt nagot av patentkraven 8-11, kannetecknat av att 
fOrfarandet dessutom innefattar steget: 

- att registrera och i minnesorganet (24) lagra referensen/referensema som 
1 5 kan utgdras av en f5r vardera enheten (12) specif ik Ijud-AAibrationsbild. 

13« Atminstone en datorprogramprodukt (102i, 102n) direkt 
nedladdningsbar i det interna minnet hos atminstone en digital dator (lOOi, 
100n), innefattande programvarukodpartier f6r att utfora stegen enligt patentkravet 
20 9 nar namnda atminstone ena produkt (102i, 102n) kores pa namnda 
atminstone ena dator (1 OOi , . . . , 1 0On). 
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SAMMANDRAG 



Den foreliggande uppfinningen avser ett alarmsystem (10) avsett att utiasa 
en larmslgnal vid avvikelse frSn Stminstone en for en speclfik mlljO ferutbestamd, 
miljeberoende referens. Alarmsystennet (10) Innefattar atminstone en barbar enhet 
(1 2) avsedd att plaoeras i namnda niilio, vilken enhet (12) har en storlek 
motsvarande en mobiltelefon. Enhetema (12) Innefattar vardera ett sensorsystem 
(14) anpassat for att avkSnna olika fillstSnd Innefattande ^minstone vibrationer. 
Alarmsystemet (1 0) innefattar dessutom ett till sensorsystemet (14) anslutet 
processororgan (16) anpassat f6r jamfSrelse av frdn sensorsystemet (14) erhallna 
signaler och namnda fOrutbestSmda milj6beroende referens/referenser. 
Alarmsystemet (1 0) innefattar dessutom ett till processororganet (1 6) anslutet 
kommunikationsorgan (1 8) anpassat fSr trSdlOs kommunikatfon vid exempelvis 
utiasande av en alannsignal. Alarmsystemet (10) innefattar dessutom ett till 
processororganet (16), via ett distribuerat datornSt (22), anslutet minnesorgan (24) 
anpassat fdr lagring av namnda fSrutbestamda referens/referenser. 
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Fig. 2 
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AmplitiKi pa awiketse och norniaHillsiSnd 
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▲ Amplihfd pS awiketse och nomialtillsland 




Fig. 4 
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